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[57]申請專利範圍
1.　一種電子裝置的操作方法，包括：致能一影像擷取單元，以擷取一影像；在該影像中，
偵測一臉部物體的一膚色樣本；依據該膚色樣本，偵測該影像中的一手部物體；以及利

用一主成分分析演算法，計算該手部物體的一特徵投影，以取出一手掌物體；依據該主

成分分析演算法，計算該手掌物體的一質心，以藉由該質心模擬一游標；依據該主成分

分析演算法，計算該手掌物體的一手掌寬度；以及比較該手掌寬度與一門檻值，以在該

手掌寬度大於該門檻值時執行一點擊動作。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之操作方法，其中在擷取該影像的步驟之後，更包括：對該
影像執行一人臉辨識動作，藉以獲得該臉部物體。

3.　如申請專利範圍第 1項所述之操作方法，其中計算該手掌物體的該手掌寬度的步驟，包
括：依據該手掌物體的特徵投影，計算該手掌寬度。

4.　如申請專利範圍第 1項所述之操作方法，其中在計算該手部物體的該特徵投影的步驟之
前，更包括：對該手部物體執行一邊緣偵測，以獲得一邊緣特徵向量，藉以利用該主成

分分析演算法，由該邊緣特徵向量計算出該特徵投影。

5.　如申請專利範圍第 1項所述之操作方法，其中比較該手掌寬度與該門檻值的步驟，包
括：比較該手掌寬度與一臉部物體的一人臉面積。

6.　如申請專利範圍第 5項所述之操作方法，其中當該手掌寬度大於該人臉面積的四分之一
時，執行該點擊動作。

7.　如申請專利範圍第 1項所述之操作方法，更包括：以該影像擷取單元致能後所擷取的第
一張影像作為一參考影像，而將該參考影像的手掌寬度作為該門檻值。

8.　如申請專利範圍第 1項所述之操作方法，更包括：若偵測到該影像中包括另一手掌物
體，在瀏覽一圖片時，計算該些手掌物體兩者的質心之間的一距離，以依據該距離來縮

放該圖片。
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9.　如申請專利範圍第 1項所述之操作方法，更包括：若偵測到該影像中包括另一手掌物
體，利用該些手掌物體兩者的質心，來執行一旋轉動作。

10.   一種操作系統，其配置於一電子裝置，該操作系統包括：一影像擷取單元，擷取一影
像；一影像處理模組，在該影像中，偵測一臉部物體的一膚色樣本，並且依據該膚色樣

本，偵測該影像中的一手部物體，並利用該主成分分析演算法，計算該手部物體的一特

徵投影，以取出一手掌物體，並且依據該主成分分析演算法，計算該手掌物體的一質心

以及計算該手掌物體的一手掌寬度；以及 一運算模組，以該質心模擬一游標，並且比較
該手掌寬度與一門檻值，以在該手掌寬度大於該門檻值時執行一點擊動作。

11.   如申請專利範圍第 10項所述之操作系統，其中該影像處理模組更包括對該影像執行一人
臉辨識動作，而獲得該臉部物體。

12.   如申請專利範圍第 10項所述之操作系統，其中該影像處理模組更包括依據該膚色樣本，
偵測該影像中的一手部物體，並利用該主成分分析演算法，計算該手部物體的一特徵投

影，以取出該手掌物體。

13.   如申請專利範圍第 10項所述之操作系統，其中該影像處理模組更包括對該手部物體執行
一邊緣偵測，以獲得一邊緣特徵向量，藉以利用該主成分分析演算法，由該邊緣特徵向

量計算出該特徵投影。

14.   如申請專利範圍第 10項所述之操作系統，其中該運算模組更包括判斷該手掌寬度是否大
於一人臉面積的四分之一，以在該手掌寬度大於該人臉面積的四分之一時，執行該點擊

動作。

15.   如申請專利範圍第 10項所述之操作系統，其中該運算模組更包括以該影像擷取單元致能
後所擷取的第一張影像作為一參考影像，而將該參考影像的手掌寬度作為該門檻值。

16.   如申請專利範圍第 10項所述之操作系統，其中該運算模組更包括：若該影像包括另一手
掌物體，在瀏覽一 圖片時，計算該些手掌物體兩者的質心之間的一距離，以依據該距離
來縮放該圖片。

17.   如申請專利範圍第 10項所述之操作方法，其中該運算模組更包括：若該影像包括另一手
掌物體，利用該些手掌物體兩者的質心，來執行一旋轉動作。

圖式簡單說明

圖 1是依照本發明一實施例的電子裝置的操作方法的流程圖。
圖 2是依照本發明一實施例的手掌物體偵測方法的流程圖。
圖 3是依照本發明一實施例的質心移動的示意圖。
圖 4A~圖 4C是依照本發明一實施例的偵測手掌物體的示意圖。
圖 5A、圖 5B是依照本發明一實施例的判斷手掌寬度的示意圖。
圖 6A、圖 6B是依照本發明一實施例的手掌物體的特徵投影直方圖。
圖 7A~圖 7D是依照本發明一實施例的雙手移動軌跡的示意圖。
圖 8是依照本發明一實施例的操作系統的方塊圖。
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